
การออกแบบระบบควบคุมสภาพแวดล้อมฟาร์มนกแอ่นกินรังแม่นย าสูง

1. บทน า
ปัจจุบันเทคโนโลยีที่ช่วยการท าฟาร์มแม่นย าสูงเป็นแนวทางที่ช่วยเพิ่มผลผลิตจ านวนมากให้ได้
คุณภาพ ความส าคัญกับสิ่งแวดล้อม ปลอดภัยต่อผู้บริโภค และใช้ทรัพยากรคุ้มค่าที่สุด โดย
การน าเทคโนโลยีและการจัดการข้อมูลมาใช้ภายในฟาร์มให้เหมาะสมและแม่นย า บทความ
วิจัยนี้ได้เสนอการออกแบบระบบควบคุมสภาพแวดล้อมของฟาร์มนกแอ่นกินรังแม่นย าสูงด้วย
การใช้เซ็นเซอร์ตรวจสภาพอุณหภูมิ และความช้ืน เพ่ือค านวณหาค่าความช้ืนสัมพัทธ์ ค่า
ความช้ืนสัมบูรณ์และจุดไอน้ ากลั่นตัว ภายในฟาร์มที่เหมาะสมส าหรับการท ารังวางไข่ของนก
แอ่นกินรัง ซึ่งอุปกรณ์ท าความช้ืน และพัดลมระบายอากาศ จะท างานแบบปรับเปลี่ยน
อัตโนมัติตามการประมวลผลของเครื่องแม่ข่ายภายใต้กระบวนการท างานของเทคโนโลยี
อินเทอร์เน็ตส าหรับทุกสรรพสิ่ง ปัญญาประดิษฐ์ การเรียนรู้ของเครื่อง และการเรียนรู้เชิงลึก ที่
เกษตรกรสามารถบริการจัดการผ่านเว็บไซต์และแอปพลิเคชัน อย่างไรก็ดี ผลการทดลองกับ
ฟาร์มตัวอย่างส่งผลท าให้จ านวนรังนกเพ่ิมได้ถึง 10 เท่าในระยะเวลา 6 เดือน และมีอัตราการ
เติบโตอย่างมีนัยส าคัญ

2. วิเคราะห์และออกแบบระบบ
ผู้วิจัยได้ท าวิจัยเชิงคุณภาพและเชิงปริมาณ จากการวิเคราะห์เอกสาร แบบสัมภาษณ์ การ
สังเกตเพื่อการรวบรวมข้อมูลที่เป็นภาพรวม และประมวลผลข้อมูลแบบสถิติ จากเกษตรกร
และสภาพแวดล้อมจริงภายในบ้านนกแอ่นกินรัง จ านวน 50 หลัง โดยได้ข้อสรุปของอุณหภูมิ
ที่เหมาะสมอยู่ที่ 27-29 องศาเซลเซียส และความชื้นท่ีเหมาะสมอยู่ที่ 80-95 เปอร์เซ็น ดังนั้น 
ระบบจะน าค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืน มาท าการค านวณหาค่าความช้ืนสัมพัทธ์ (Relative 
Humidity) ความช้ืนสัมบูรณ์ (Absolute Humidity) และจุดไอน้ ากลั่นตัว (Dew Point) 
ตัวอย่างเช่น ท่ีอุณหภูมิ 28 องศาเซลเซียส และที่จุดไอน้ ากลั่นตัว 25.9 องศาเซลเซียส ดังนั้น 
สามารถค านวณค่าความช้ืนสัมพัทธ์ได้ที่ 88.4 เปอร์เซ็น และค่าความช้ืนสัมบูรณ์ได้ที่ 24.06 
กรัมต่อลูกบาศก์เมตรผู้วิจัยจะได้น าไปใช้ควบคุมสภาพแวดล้อมภายในฟาร์มนกแอ่นกินรัง
ต่อไป เป็นต้น
ผู้วิจัยได้ท าการออกแบบระบบระบบควบคุมสภาพแวดล้อมส าหรับฟาร์มนกแอ่นกินรังแม่นย า
สูง ตามรูปแบบอาคารฟาร์มนกแอ่นกินรังซึ่งเป็นอาคาร 4 ช้ัน พื้นที่ขนาด 480 ตารางเมตร 
การจัดวางอุปกรณ์ต่างๆ ท่ีท าหน้าที่ควบคุมสภาพแวดล้อมภายในอาคาร รวมถึงการส่งข้อมูล
ผ่านเครือข่ายไปประมวลผลยังเครื่องแม่ข่ายและเครือข่ายแบบกลุ่มเมฆ เพื่อสามารถควบคุม
หรือแสดงผลผ่านเว็บไซต์และแอปพลิเคชัน ได้แสดงการวางต าแหน่งเซ็นเซอร์ภายในอาคาร
ฟาร์มเฉพาะพื้นท่ีควบคุม ในแต่ละเขตพ้ืนท่ี 2 ตารางเมตรส าหรับเซ็นเซอร์แต่ละตัว เพื่อระบบ
สามารถวิเคราะห์ข้อมูลเฉพาะพื้นที่ควบคุมเฉพาะนั้นๆ ท าให้ระบบควบคุมอุปกรณ์ท าหมอก
และพัดลมดูดอากาศให้ท างานอัตโนมัติเฉพาะพื้นท่ีตามค่าที่ได้ก าหนดไว้และจากการตัดสินใจ
ของระบบควบคุมสภาพแวดล้อมนี้ด้วยเซลล์ประสาทเทียม

3. ผลการทดลอง
ระบบควบคุมสภาพแวดล้อมฟาร์มนกแอ่นกินรังแม่นย าสูง สามารถควบคุมตัวแปร
สภาพแวดล้อมแม่นย าสูงเฉพาะพื้นควบคุม ได้แก่ อุณหภูมิ ความช้ืน เสียงนก มวลน้ าใน
อากาศ การไหลเวียนอากาศ ให้เหมาะสมกับการท ารังวางไข่ของนกแอ่นกินรังในทุกฤดูกาล 
และสามารถผลิตรังนกคุณภาพสูงเป็นท่ีต้องการของท้องตลาดที่เป็นไปตามมาตรฐาน GAP 

5. แผนการท างานในอนาคต
บริการวิชาการให้เกษตรกรตามมาตรฐานการปฏิบัติที่ดีส าหรบัฟารม์นกแอ่นกนิรัง

อรรณพ หมั่นสกุล, ปราณิสา อิศรเสนา และ ณปภัช วิชัยดิษฐ์
คณะเทคโนโลยีสารสนเทศ สถาบันเทคโนโลยีไทย-ญี่ปุ่น
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4. ผลการวิจัย
ผลงานวิจัยนี้สามารถน าไปใช้ได้จริงในฟาร์มตัวอย่าง และส่งผลท าให้จ านวนรังนกเพิ่มได้ถึง 
10 เท่าภายในระยะเวลา 6 เดือน และมีอัตราการเติบโตอย่างมีนัยส าคัญ รวมถึงยังสามารถ
พัฒนาในเชิงลึกทางเทคนิค เพื่อให้มีประสิทธิภาพเพิ่มขึ้นด้วยเทคนิคข้อมูลมหาภาค (Big 
Data) อินเทอร์ เน็ตส าหรับทุกสิ่ ง  ( Internet of Things) ปัญญาประดิษฐ์  (Artificial 
Intelligence) วิทยาการข้อมูล (Data Science) ระบบอัตโนมัติ (Automation) และการ
เรียนรู้ของเครื่อง (Machine Learning) ได้ในหลายประเด็น โดยที่เกษตรกรสามารถบริหาร
จัดการฟาร์มได้อย่างมีประสิทธิภาพผ่านระบบผ่านเว็บไซต์และแอปพลิเคชัน รวมถึงการแจ้ง
เตือนผ่านแอปพลิเคชันไลน์


