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1. บทน ำ
กลุ่มวิจัยที่เป็นรำกฐำนส ำคัญในกำรวิจัย พัฒนำ และประยุกต์ใช้
งำนเทคโนโลยีกำรสื่อสำรและเครือข่ำย เพื่อสร้ำงผลงำนที่
ก่อให้เกิดผลกระทบต่อเศรษฐกิจและสังคมของประเทศ ใน
วิสัยทัศน์ Thailand 4.0 ด้วยกำรน ำเทคโนโลยีปัญญำประดิษฐ์ 
ระบบอัจฉริยะ เพื่อกำรน ำไปประยุกต์จำกโจทย์วิจัยที่สำมำรถ
น ำไปใช้งำนได้จริงอย่ำงยั่งยืน รวมถึงกำรถ่ำยทอดเทคโนโลยี 
กำรร่วมวิจัยและพัฒนำ และกำรให้ค ำปรึกษำบริกำรวิชำกำร

2. ตัวอย่ำงผลงำนวิจัย
“กำรออกแบบเพื่อเชื่อมต่อเครือข่ำยลอร่ำส่วนบุคคล ส ำหรับ
ฟำร์มนกแอ่นกินรังแม่นย ำสูง” 

3. ออกแบบระบบควบคุม
ผู้วิจัยได้ออกแบบกำรจัดวำงอุปกรณ์ต่ำง ๆ ที่ท ำหน้ำที่ควบคุม
สภำพแวดล้อมภำยในอำคำร รวมถึงกำรส่งข้อมูลผ่ำนเครือข่ำย
ลอร่ำส่วนบุคคลไปประมวลผลยังเครื่องแม่ข่ำยและเครือข่ำย
แบบกลุ่มเมฆ เพื่อสำมำรถควบคุมหรือแสดงผลผ่ำนเว็บไซต์และ
แอปพลิเคชัน โดยอกกแบบกำรวำงต ำแหน่งเซ็นเซอร์ภำยใน
อำคำรฟำร์มเฉพำะพื้นที่ควบคุม ในแต่ละเขตพื้นที่ของเซ็นเซอร์
แต่ละตัว เพื่อระบบสำมำรถวิเครำะห์ข้อมูลเฉพำะพื้นที่ควบคุม
นั้นๆ ท ำให้ระบบควบคุมสภำพแวดล้อมฟำร์มนกแอ่นกินรังนั้นมี
ควำมแม่นย ำสูง ผู้วิจัยได้ออกแบบเงื่อนไขกำรตัดสินใจของระบบ
ควบคุมสภำพแวดล้อมนี้ด้วยเซลล์ประสำทเทียม (Artificial 
Neurons) ที่เป็นส่วนประกอบเบื้องต้นของเครือข่ำยประสำท
เทียม (Artificial Neural Network) 
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4. สรุปผลกำรวิจัย
ระบบควบคุมสภำพแวดล้อมส ำหรับฟำร์มนกแอ่นกินรังในอำคำร
แบบแม่นย ำสูงด้วยลอร่ำส่วนบุคคล สำมำรถควบคุมตัวแปร
สภำพแวดล้อมแม่นย ำสูง ได้แก่ อุณหภูมิ ควำมชื้น เสียงนก มวล
น้ ำในอำกำศ กำรไหลเวียนอำกำศ ให้เหมำะสมกับกำรท ำรัง
วำงไข่ของนกแอ่นกินรังในทุกฤดูกำล และสำมำรถผลิตรังนก
คุณภำพสูง เป็นที่ต้องกำรของท้องตลำด


